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1 任务背景 

嫌疑车辆搜索：警方对嫌疑人车辆进行搜捕时，需要在城市区域快速找到嫌疑人车辆，

进行定位以指导后续抓捕行为。但是由于嫌疑人车辆可能静止也可能运动，如何快速获得静

止车辆的位置或运动车辆的运动轨迹成为搜捕过程中的难点。利用无人机侦查嫌疑人车辆，

获得车辆的位置及轨迹成为一个有效解决方案。 

无人机战场侦查：无人机在战争领域有着越来越重要的作用，其中获得敌方区域重点目

标的位置是其应用之一。拟定敌方某高级将领乘车在城市区域内随机运动，我方无人机需要

捕获该车辆运动轨迹，以确定后续行动方案。 

2 任务描述 

该科目以无人机系统侦查多个地面静止或移动目标为应用背景，各参赛队自主设计无人

机及其系统，执行以下任务： 

任务一：固定目标侦查定位 

在任务区域内设置 2个固定车辆目标，固定目标可能存在一定的遮挡或伪装。无人机需

要在任务区域内识别固定目标，并获得固定目标的位置。 

任务二：移动目标侦查追踪 

任务区域内有1个随机移动的车辆目标。移动目标在行车道上以约20km/h的速度移动。

无人机需要在一定的时间段内持续捕获移动目标的运动轨迹，并输出运动目标的位置。 

在侦查阶段内，无人机飞行高度不能过高或过低。目标车辆提前一天确定并展示在场地

内。 

3 技术要求 

1. 无人机数量及形式不限（固定翼、旋翼、VTOL 等均可），单架无人机起飞重量不得

大于 7 kg，由多架无人机组成的无人机系统起飞重量不得大于 18 kg。 

2. 无人机必须具有在飞行中对地面目标的侦查定位能力，不要求全程自主执行任务，

但鼓励无人机进行自动侦查。即无人机全程自动飞行模式自主规划飞行航路进行侦

查而无需操纵员遥控操纵飞机或目标指示操作。 

4 任务流程 

比赛一共进行 1 轮。 

1. 准备阶段：展开携带的无人机系统，通电并调试无人机，准备时间限时 10分钟。待

机组操作员申请起飞后，裁判员发出起飞指令，进入任务阶段并启动任务计时。 

2. 任务阶段：所有无人机在起降区域起飞，并飞行至任务区域对区域内的目标进行侦

察定位，之后无人机返回到起降区域。任务阶段共 10 分钟，其中 0s-180s 运动目

标静止不动，180s-420s运动目标运动。 

3. 报告阶段：填写任务单。任务单包含 2部分，其中第一部分为 2个固定目标的经度
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和纬度坐标；第二部分为移动目标每 30 秒的经度和纬度坐标（计时开始后 180s、

210s、240s、270s、300s、330s、360s、390s、420s）。报告阶段为任务阶段结束后

的 10分钟内。（关于计时：每一队比赛开始前裁判都会明确无人机起飞的标准时间

(北京时间)，例:无人机起飞时间为北京时间 9 点整，那么就需要提交（9:03:00、

9:03:30、9:04:00、9:04:30、9:05:00、9:05:30、9:06:00、9:06:30、9:07:00）

的移动目标经纬度） 

5 场地设置 

比赛场地任务区域划分为起降区、任务区、安全区和备赛区，其中起降区允许裁判和参

赛队员入内，任务区和安全区只允许裁判入内。 

1. 起降区：起降区为水泥跑道路面。 

2. 任务区：任务区域设置 2个目标，其中一个固定目标在 180s后运动。 

3. 安全区：飞机不得进入安全区。 

 

6 评分标准（以下标准将改为按照单次比赛进行计算） 

单轮成绩分为起飞分𝑆𝑡𝑎𝑘𝑒𝑜𝑓𝑓、固定目标定位分𝑆𝑓𝑖𝑥、运动目标定位分𝑆𝑚𝑜𝑣𝑒及降落分

𝑆𝑙𝑎𝑛𝑑𝑖𝑛𝑔。计算公式为：𝑆𝑡𝑢𝑟𝑛𝑗 = 𝑆𝑡𝑎𝑘𝑒𝑜𝑓𝑓 + 𝑆𝑓𝑖𝑥 + 𝑆𝑚𝑜𝑣𝑒 + 𝑆𝑙𝑎𝑛𝑑𝑖𝑛𝑔, 𝑗 = 1,2。其中各项计算方

法如下： 
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1. 起飞分𝑆𝑡𝑎𝑘𝑒𝑜𝑓𝑓 = {
10,起飞成功

0,起飞失败
：无人机在侦察阶段前 1分钟内，飞离起降区即得

起飞分。 

2. 固定目标定位分𝑆𝑓𝑖𝑥 = 𝐾𝑎𝑢𝑡𝑜 × ∑ 𝛼𝑖
2
𝑖=1 ： 𝐾𝑎𝑢𝑡𝑜表示自动完成侦查任务获得的分数增

益： 

𝐾𝑎𝑢𝑡𝑜 = {
1, 自动

0.5, 手动
 

𝛼𝑖表示定位固定目标的精度分数： 

𝛼𝑖 = {

10, ∆𝑝 ≤ 3𝑚 
5, 3𝑚 < ∆𝑝 ≤ 5𝑚

2, 5𝑚 < ∆𝑝 ≤ 10𝑚
 

其中∆𝑝表示实际目标经纬度位置和参赛队获得的目标经纬度位置的距离。 

3. 运动目标定位分𝑆𝑚𝑜𝑣𝑒 = 𝐾𝑎𝑢𝑡𝑜 × ∑ 𝛽𝑖
9
𝑖=1 ：𝛽𝑖表示单次定位移动目标的精度分数： 

𝛽𝑖 = {

10, ∆𝑝 ≤ 5𝑚 
5, 5𝑚 < ∆𝑝 ≤ 8𝑚

2, 8𝑚 < ∆𝑝 ≤ 16𝑚
 

4. 降落分𝑆𝑙𝑎𝑛𝑑𝑖𝑛𝑔 = {
10,降落成功

0,降落失败
：降落成功定义为在比赛规定时限内，所有的无人

机返回到起降区内。 

7 判罚 

1. 如果存在以下情况之一，则取消参赛资格： 

 经审核不满足规则规定的任何一项技术要求。 

 在准备时间前，未经裁判允许开启无人机电源。 

2. 如果存在以下情况之一，则本轮成绩为 0： 

 在起飞前，裁判员发现无人机有明显的安全隐患。 

 无人机进入安全区内。 

 无人机未起飞。 

 任务阶段 10分钟内，仍有无人机未返回。 

 报告阶段结束后，仍未填写任务单。 

3. 如果存在以下情况之一，则固定目标定位分和运动目标定位分为 0: 

 无人机飞行高度超过150𝑚或低于40𝑚。 

 未通过定位算法手段，直接由无人机位姿给出目标定位信息。 

4. 凡规则未尽事宜，解释及规则的修改决定权归赛事委员会。 
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8 附录 场地示意图 

 


